	第54屆全國技能競賽分區技能競賽

評　分　標　準　表 (淘汰賽)

	第 1 頁，共 3 頁

	職類
	機器人系統整合
	競賽日期
	113年3月27日

	選手姓名
	
	選手編號
	

	測驗時數
	
	裁判
	

	實得總分
	
	（簽名）
	

	一、總分表
	
	
	
	

	項次
	主要評審項目
	分數分配
	實得分數
	備註

	
	
	客觀分數
	主觀分數
	
	

	1
	機械手臂模擬運作
	90
	10
	
	

	2
	
	
	
	
	

	3
	
	
	
	
	

	4
	
	
	
	
	

	5
	
	
	
	
	

	6
	
	
	
	
	

	7
	
	
	
	
	

	8
	
	
	
	
	

	9
	
	
	
	
	

	10
	
	
	
	
	

	實得總分
	100
	
	


	二、客觀分數細項表
	第 2 頁，共 3 頁

	項次
	詳細評審內容
	分數分配
	量測結果
	實得分數
	備註

	1-1
	手臂選擇正確
	5
	
	
	

	1-2
	工件參數正確
	10
	
	
	重量等參數

	1-3
	座標設定正確
	10
	
	
	

	1-4
	物件配置合宜
	20
	
	
	無沈入漂浮

	1-5
	夾爪開合正確
	10
	
	
	

	1-6
	模擬結果正確
	35
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	


三、主觀分數細項表                                              第 3頁，共 3 頁
	項次
	詳細評審內容
	分數分配
	裁判評分
	實得分數
	備註

	
	
	
	1
	2
	3
	4
	
	

	1-7
	交接文件合理
	10
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	


	第54屆全國技能競賽分區技能競賽

評　分　標　準　表

	第 1 頁，共 3 頁

	職類
	機器人系統整合
	競賽日期
	113年3月28-29日

	選手姓名
	
	選手編號
	

	測驗時數
	
	裁判
	

	實得總分
	
	（簽名）
	

	一、總分表
	
	
	
	

	項次
	主要評審項目
	分數分配
	實得分數
	備註

	
	
	客觀分數
	主觀分數
	
	

	1
	基本功能測試
	18
	9
	
	

	2
	任務一
	28
	4
	
	

	3
	任務二
	37
	4
	
	

	4
	
	
	
	
	

	5
	
	
	
	
	

	6
	
	
	
	
	

	7
	
	
	
	
	

	8
	
	
	
	
	

	9
	
	
	
	
	

	10
	
	
	
	
	

	實得總分
	
	
	


	二、客觀分數細項表
	第 2 頁，共 3 頁

	項次
	詳細評審內容
	分數分配
	量測結果
	實得分數
	備註

	1-1
	按鈕關關功能
	2
	
	
	

	1-2
	手臂移動控制 (教導模式)
	2
	
	
	

	1-3
	手臂定位控制 (教導模式)
	3
	
	
	

	1-4
	夾爪夾取/釋放工件 (教導模式)
	3
	
	
	

	1-5
	手臂移動控制 (程式模式)
	2
	
	
	

	1-6
	手臂定位控制 (程式模式)
	3
	
	
	

	1-7
	夾爪夾取/釋放工件 (程式模式)
	3
	
	
	

	2-1
	程式模擬正確性
	5
	
	
	

	2-2
	成功夾取A工件
	2
	
	
	

	2-3
	A工件成功移至定位點1
	2
	
	
	

	2-4
	成功夾取B工件
	2
	
	
	

	2-5
	B工件成功移至定位點2
	2
	
	
	

	2-6
	B工件於定位點2時間正確
	3
	
	
	

	2-7
	工件成功組合
	3
	
	
	

	2-8
	組合工件成功移至定位點3
	4
	
	
	

	2-9
	手臂回歸原點
	2
	
	
	

	2-10
	全程燈號正確
	3
	
	
	

	3-1
	程式模擬正確性
	6
	
	
	

	3-2
	成功夾取A工件
	2
	
	
	

	3-3
	成功夾取B工件
	2
	
	
	

	3-4
	成功夾取C工件
	2
	
	
	

	3-5
	成功夾取組合工件
	2
	
	
	


第 3頁，共 3 頁
	3-6
	工件成功移至指定之定位點
	5
	
	
	

	3-7
	工件於指定定位點時間正確
	2
	
	
	

	3-8
	工件成功組合 
	5
	
	
	

	3-9
	組合工件成功移至指定位置
	5
	
	
	

	3-10
	手臂回歸原點
	2
	
	
	

	3-11
	全程燈號正確
	4
	
	
	


三、主觀分數細項表                                                       
	項次
	詳細評審內容
	分數分配
	裁判評分
	實得分數
	備註

	
	
	
	1
	2
	3
	4
	
	

	1-1
	安全事項遵守
	2
	
	
	
	
	
	

	1-2
	配置規劃一致性
	3
	
	
	
	
	
	

	1-3
	配置規劃合理性
	2
	
	
	
	
	
	

	1-4
	確時遵守時間
	1
	
	
	
	
	
	

	1-5
	工作環境整潔
	1
	
	
	
	
	
	

	2-1
	安全事項遵守
	2
	
	
	
	
	
	

	2-2
	確時遵守時間
	1
	
	
	
	
	
	

	2-3
	工作環境整潔
	1
	
	
	
	
	
	

	3-1
	安全事項遵守
	2
	
	
	
	
	
	

	3-2
	確時遵守時間
	1
	
	
	
	
	
	

	3-3
	工作環境整潔
	1
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	



