
勞動部勞動力發展署北基宜花金馬分署 

五股職業訓練場 

114年度自辦職前訓練 

【智動化與機器人班第1期】甄試 

筆試試題 

 
本試卷有選擇題25題，每題4分，皆為單選題，測試時間為30分鐘， 

請在答案卡上作答，答錯不倒扣，未作答者不予計分。 

 

1.(4)  

 

2.(2) 有一正整數N為65、104、260三數之公倍數，則N可能為何數？ (1)1300 (2)1560 (3)1690 

(4)1800。 

3.(3)  

 

4.(1) 座標平面上，有一線型函數通過(-3,4)(-7,4)兩點，則此函數會經過哪兩象限？ (1)第一、二

象限 (2) 第一、四象限(3) 第二、三象限(4) 第二、四象限 

5.(1)  

 

6.(4) 若D/A轉換器輸入為8位元，輸出電壓Vo為0V至10V(滿刻度電壓)，如果希望Vo=2.5V，數位輸入 

      值為何？(1)10001000 (2)11000000 (3)11111111 (4)01000000。 

7.(2)  

 

8.(2) 甲、乙兩高地相距96公里，在地圖上的距離是24公分；同一地圖上丙、丁兩城的距離是52公

分，問此兩城相距幾公里？ (1)84公里 (2)208公里 (3)156公里 (4)108公里 

9.(4)  

 

10.(3) 校園東側整排樹木，某一棵樹從右算起為第150棵，從左算起亦為第150棵；問整排樹共機棵？ 

(1)298棵 (2)300棵 (3)299棵 (4)301棵 

11.(3)  

 



12.(3) 

 

 

13.(4)  

 

14.(3) 一個半徑為3.5公尺的花園，周圍每隔2公尺種花一株，如果每株花價值230元；問所種的花共

價值多少元？ (1)1,850元 (2)2,300元 (3)2,530元 (4)2,690元 

15.(2)  

 

16.(4)  

17.(3)  

 

 

 

 

18.(2) 圓柱體的體積公式是 (1)半徑×半徑×3.14(2)底面積×高(3)底面積÷高(4)底面積＋側面積。 

19.(1)  
 

 

20.(3)  

 

21.(3) 

 

22.(4) 若A=101*9996*10005，B=10004*9997*101，則A-B之值為何？ (1)101 (2)-101 (3)808  

       (4)-808 

 

23.(2)  

 

 

24.(1) 已知大齒輪有180齒，小齒輪有120齒，若兩齒輪相接，則當大齒輪轉4圈時力小齒輪轉了幾    

圈？（1）6 （2）7 （3）8 （4）9 圈 

 

25.(3)  
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1.(3)  

 

2.(4) 蝸牛登山隊有一登山地圖，其比例尺為
000,15

1
，已知登山口與攻頂目的地在地圖上的距離為40

公分，若全隊每天行走距離為5公里，則請問登山第幾天才能到達目的地？ 

   （1）4（2）3（3）1（4）2 天。 

3.(2)  

 

4.(4) 一單位負回授(unit-feedback)控制系統的開迴路轉移函數如下：G(s)=
୏

(௦ାଵ)మ(ୱାଶ)
 

      K為下列何值時，閉迴路系統將為穩定系統？(1)K=-8 (2)K=-5 (3)K=-3 (4)K=-1 

5.(2)  

 

6.(1) 若D/A轉換器輸入為8位元，輸出電壓Vo為0V至10V(滿刻度電壓)，如果希望Vo=2.5V，數位輸入 

      值為何？(1)01000000 (2)11000000 (3)11111111 (4)10001000。 

7.(3)  

 

8.(1) 試車M8x1.25螺紋，在車削長度為30mm時，外徑上會出現幾圈螺紋？(1)24圈 (2)25圈 (3)37圈 

(4)38圈 

9.(2)  

 

10.(4) 

 



 

11.(4)  

 

12.(3) 

 

 

13.(3)  

 

 

14.(3) 步進馬達驅動之導螺桿(導程為5mm)式工作平台，其中馬達輸出軸與導螺桿間配有一轉速比3:1 

      之減速齒輪組。若此步進馬達之步進角度θ=2.5°，如工作平台移動速度為40mm/sec，則馬達之 

      控制命令應為（1）1230 （2）2345 （3）3456 （4）4567 pps。 

15.(3)  

 

16.(4)  

 

17.(3)  

 

 

18.(1)  

 

19.(2)  
 

20.(3)  

 

21.(4) 

 

22.(2)  

 

23.(3)  

 

 

24.(1) 
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